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Introducéo Fonte: Autores.

DRONE (Dynamic Remotely Operated Navigation Do modo que a terceira etapa foi a revisdo bibliografica de
Equipment) é o termo mais popular para RPA (Aeronaves modelos comuns de estruturas (Frames) em CAD conforme
Remotamente Pilotadas) que sdo basicamente, veiculos apresenta, as figuras 2 e 3.

autdbnomos ou pilotados remotamente com ou sem contato

visual, sendo capazes de serem Otimas ferramentas por

fornecerem informaces com resolucbes espaciais e Figura 2. Modelo em H.
temporais com escalas precisas (Department of Defense,
2005), demonstrando uma &rea de atuacdo tecnoldgica com
notorio crescimento nos Ultimos anos.

O baixo custo de sua aplicagdo em diversas atividades
explica o interesse e expansdo da tecnologia, segundo Braga
et al. (2019) as aplica¢Bes incluem agricultura de precisao,
criacdo de gado bovino, monitoramento ambiental, produgdo
de energia, vigilancia, operacfes de busca e resgate,
entretenimento, entre outras. Portanto, 0 projeto tem
potencial para ser aplicado em areas de desenvolvimento
tecnoldgico diversos, mas também nas areas de educacao e
extensdo do IFMS para despertar o interesse pela éarea
tecnoldgica. Figura 3. Modelo em X.
Assim, objetivou-se a construgdo de um drone do modelo

quadricdptero de baixo custo para aplicacdes diversas, bem

Fonte: https://www.thingiverse.com/.

como a realizacdo de ensaios e testes especificos para aferir o ‘ '

desempenho do aeromodelo. : &
Metodologia )
O projeto do drone foi feito a partir de um drone danificado L- o

da marca Dromida modelo Q205. Foi realizado o estudo dos N\ = W~

principios de voo do quadricéptero e a pesquisa sobre a \ P "“L»l

legislag@o brasileira sobre RPA’s. ' Sexg

Em seguida, foi realizada a sele¢do dos materiais e pegas de
baixo custo para constru¢do do drone quadricdptero como
representa a tabela 1.

Tabela 1. Componentes pesquisados.

3

Componentes Pesquisados | Descricio Quant. Valor (RS)
Motores Motores Hoboan 7520 mini * e Fonte: https://www.thingiverse.com/.
Heélices ABS Laminas tamanho: 66x8x7.5mm 4 999
Placa Receptora Hubszan x4 h107¢ 1 119,00 A A . . .
— e m w30 moap 2o . oo A partir da revisdo bibliogréfica dos modelos comumente
oz o encontrados foi possivel projetar a estrutura final utilizando
software CAD.
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Os componentes do sistema elétrico foram adquiridos do
drone doado. Assim, foi feita a identificacdo dos mesmos.

Resultados e Analise

De inicio, era esperado a concretizagdo do projeto a baixo
custo do quadricoptero e a realizagdo de testes com
desempenho satisfatorio.

Como resultado, foram obtidos o desenvolvimento do
desenho das aeronaves, conforme as figuras 4 e 5, e a

obtengdo das estruturas do sistema elétrico do Vant, como % : i
apresentado na figura 6 e 7. No entanto, devido a Fonte: Autores.
adversidades, ndo foi possivel realizar a montagem do
quadricdptero e seu sistema elétrico, operar os testes e ensaios
previstos e aferir o desempenho do RPA.

Figura 7. Micro-cdmera FPV.

Figura 4. Estrutura final desenhada em CAD.

Fonte: Autores.

Figura 5. Estrutura com plataforma levantada. Fonte: Autores.
Considerac6es Finais

Foi possivel projetar um drone quadricoptero de baixo custo
para aplicacbes de imageamento, levando em conta os
modelos mais comuns desta categoria. Porém a fabricagéo do
frame por impressdo 3d e seus testes ndo foram efetuados
devido as complicacGes do ano letivo de 2020, possibilitando
a continuidade da pesquisa em um novo ciclo.
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